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INSTALLATIONSHANVISNING

Varningsindikation Styrenheten far endast anvindas i perfekt tekniskt skick.
Skada som kan paverka sdkerheten maste omedelbart
atgardas.

Underhall/Reparation  Styrenhetens funktion bor kontrolleras regelbundet.
Felsokning och reparation fir endast utforas av utbildad
personal.

Foreskrivet elektriskt skydd skall vara uppfyllt.

Bortskaffande och Vid utbyte av komponenter eller da styrenheten i sin helhet skall
atervinning bytas, véanligen f6lj nedanstiende rad:
Malet bor alltid vara en sd maximal dtervinning av
ramaterialet som majligt, med minsta mojliga miljopaverkan.
Kasta aldrig elektriska komponenter eller elektronikskrot i
soporna, anvand alltid avsedda uppsamlingsdepaer.
Utfor bortskaffandet sd miljovanligt som tekniken avseende
miljéskydd och atervinning gor mojligt.

MONTERING

Monteringshal 5 o

Sy

Monteringshél 5 ¢




SAKERHETSHANVISNING

I denna beskrivning kommer foljande symboler och hanvisningar att anvéndas.
Dessa viktiga instruktioner galler personligt skydd och teknisk sikerhet vid drift.

“Sakerhetsanvisning” star for instruktioner som dr till just for att
undvika risk fér skada p& manniskor och for att forebygga skada
pa utrustning.

Livsfara! Elektrisk strom pa elektriska komponenter!

Obs! Fore borttagning av locket, bryt huvudstrommen.

Vidror aldrig elektriska komponenter eller kontakter vid paslagen
huvudstrom. Risk for elchock med hilsofara eller dodsfall som
resultat.

Anslutna plintar har fortfarande spanning kvar i sig, dven efter
det att huvudstrommen brutits.




TILLVERKARDEKLARATION
FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE

Tillverkare IBC control AB
Brinnerigatan 5 A
SE-263 37 Hoganis
Sverige
Tel: 042-33 00 10

Produkt Styrenhet for roterande varmevéxlare
Typbeteckning VariMax25M

Giillande EU direktiv EMC Direktivet 2014/30/EU
Lagspanningsdirektivet 2014/35/EU
RoHS direktivet 2011/65/EU inkluderat det delegerade direktivet EU2015/863

Gillande UK direktiv  The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012

Harmoniserade BS EN 61800-3:2004 - Emission kategori C1, Immunitet kategori C2
standarder for BS EN 61800-5-1/2 - Styrenheten ar avsedd fér montering i miljoer med
EU/UK direktiv nedsmutsningsgrad 2 (Pollution degree 2)

UL/CSA ETL Godkind enligt UL508C, samt CSA C22.2 No 14.

4009131 Tillhorande VariMax-motor25 dr godkind enligt UL 1004-1, UL 1004-3

och CSA C22.2 No 100.

Denna deklaration utfirdas pa tillverkarens ansvar

Hoégands 2021-09-01
IBC control AB
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Christer Persson
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I denna produkt anvinder vi FreeRTOS v6.1.0 (http://www.freertos.org)
och denna killkod kan tillhandahéllas av oss.
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FUNKTIONSBESKRIVNING

« VariMax25M ir en styrenhet med inbyggd Modbus-kommunikation.
Tekniska data for Modbus finns pé sidan 13-26.
Styrenheten kan &ven anvindas med vanlig 0-10 V insignal. Se sidan 6-11.

« VariMax25M inggr i en serie styrenheter som &r anpassade, med de tillaggsfunktioner
som ér behovliga, for att optimalt styra en roterande virmevéxlare.
Serien bestér av tre storlekar, VariMax25M, VariMax50M och VariMax100M.
Samtliga styrenheter driver en 3-fas stegmotor.
Alla styrenheter har en insignal pa 0-10 V.

o VariMax25M ér avsedd for rotorer upp till 1500 mm med rotorhastighet pa max 12 rpm.
Om rotorn kraver hogre rotorhastighet bor rotordiametern minskas.

o VariMax25M har inbyggd forskjutning av insignalen, vilket innebar att rotorns
verkningsgrad blir proportionell mot insignalen.

o VariMax25M har ett fast instllt troskelvirde pa 0,1 V (hysteres 0,13-0,07 V).
Understiger insignalen detta véarde stannar rotorn.

o VariMax25M har rotationsvakt (magnet monterad pa rotorn med tillhorande
magnetgivare) och inbyggd renblasningsfunktion.
Funktionerna ér frankopplingsbara via DIP-omkopplare.

o VariMax25M startar automatiskt efter spanningsbortfall,
samt ger reset pa alla larm vid aterstart. A

o VariMax-motor25 ér en stegmotor med stort moment inom hela varvtalsomradet.

« Vid stillastiende motor aktiveras ett hallmoment, vilket innebar att rotorn alltid stér still.
Hallmomentet forsvinner om spanningen till styrenheten forsvinner.

« Motorn ar som standard monterad med 2 m kabel.




TEKNISKA DATA, STYRENHET

Anslutningsspanning 1x230-240 V +/-15%  Utfrekvens 0-290 Hz
50/60 Hz

Accelerations- och 30 sek
Tillford effekt max 110 W retardationstid
Instrom max 0,9A  Omgivningstemperatur, 230 - +45 °C

¢j kondenserande -40 - +45 OC ***)
Inkommande sikring max 10 A

Skyddsform Typ 1
Utgangsspanning *) 3x0-280 V

Vikt 1,1 kg
Motorstrom/fas 0,7 A

Matt, HxBxD 173x187x70 mm
Intern sékring **) 2,5 AT

*) Exakt virde kan ej uppnés med ett digitalt matinstrument
**) Sakringen skyddar bade motor och elektronik
***) OBS, Styrenheten méste vara spanningsatt hela tiden

TEKNISKA DATA, MOTOR

Maxmoment 2Nm  Omgivningstemperatur -30 - +45 °C
-40 - +45 °C ***)
Min. varvtal 1 rpm
Skyddsform IP54
Max. varvtal 350 rpm
Vikt inkl. motorkonsol 2,6 kg
Motortemperatur mantel max 110 °C
Mitt inkl. axel och 130x130x141 mm
Axeldiameter EQUTION | ¢ orkonsol HxBxL
Axellﬁngd 40 mm ***) OBS, Styrenheten méste vara spanningsatt hela tiden
FUNKTIONER
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DIP-OMKOPPLARE

Renblasning Renblasningsfunktion inkopplad i ldge TILL.
Nir rotorn statt still i 10 minuter, aktiveras renblasningsfunktionen och
rotorn borjar rotera. Som en férvarning, roterar rotorn forst under
6 sekunder, med en hastighet pd motorn pa 5 rpm, darefter star rotorn
still i 3 sekunder. Efter detta startar den egentliga renblasningen, med en
slumpmassig tid, mellan 10 till 20 sekunder med 20 rpm pa motorn.

Rotationsvakt Rotationsvakt inkopplad i lage TILL.

Hogvarv *) Rotorn roterar pa instillt maxvarv, dd omkopplaren star i lage TILL.
Efter testkorning, tillse att DIP-omkopplaren str i lige FRAN.

Lagvarv *) Rotorn roterar pa fast instillt minvarv (1 rpm pa motorn),
da omkopplaren stér i lage TILL.
Efter testkorning, tillse att DIP-omkopplaren stér i lige FRAN.

*) Manuell kérning (vid test)

DRIFTINDIKERINGAR

Till/Larm ”Spéanning till” lyser med fast sken.
Blinkar nér styrenheten 1ost ut.

Drift Lyser da motorn skall rotera, dvs nir insignalen verstiger troskelvérdet.

Rotation Blinkar nir magneten passerar magnetgivaren, oavsett instillning av
DIP-omkopplaren “Rotationsvakt”.
Blinkar dven om insignalen dr lagre an troskelvérdet.

LARM

Vid larm aterstartar styrenheten efter 30 sekunder. Respektive rod lysdiod lyser under samma tid

(30 sekunder).

Efter aterstart slocknar lysdioden, detta sker tva ganger. Tredje gangen drar larmreldet och larmet
“gar vidare”.

For att larmreldet ska dra och larmet “gé vidare” maste ovanstaende tre larm intréffa inom 90 minuter,
annars nollstills sekvensen.

Gron lysdiod lyser med fast sken vid forsta och andra larmet och forst vid tredje larmet bérjar den

blinka. Samtliga larm ar dérefter kvarstaende.

Rotationsvakt Larmar och 16ser ut om puls ej erhalles var 30:e minut vid minvarv
(1 rpm pa motorn) samt var 20:e sekund vid maxvarv
(350 rpm pa motorn). Tiden mellan dessa hastigheter ar linjar.
Funktionen ér frankopplingsbar via DIP-omkopplare.

Forts. nasta sida




Forts. fran foregédende sida

Trolig felorsak
vid installation

Trolig felorsak
vid drift

Overtemperatur motor

Overspinning
Underspédnning

Over-/ undertemperatur

Kortslutning

Trolig felorsak

Internfel

- Magneten felvind
- Rotationsvakten inkopplad fel (fel polaritet), se “Inkopplingar” sidan 9
- For stort avstand mellan magnetgivare och magnet, max 15 mm

- Rembrott

- Remmen slirar

- Rotorn fastnat

- Magnetgivaren eller magneten ej intakt

Larmar och 16ser ut om lindningstemperaturen ar for hég i motorn.
Termokontakten i motorn atergar till normalldge da temperaturen
sjunker.

Larmar och l6ser ut om anslutningsspanning 6verstiger 265 V.
Larmar och 19ser ut om anslutningsspidnning understiger 190 V.

Larmar och l6ser ut om temperaturen i styrenheten 6verstiger/
understiger siker temperatur (+85 - -30 °C).

Larmar och 16ser ut vid kortslutning fas-fas eller fas-jord.

- Kortslutning mellan faser i kabel eller motor
- Jordfel mellan fas-jord i kabel eller motor
- Avbrott i en fas i kabel eller motor
- Ingen eller fel motor ansluten
Mit motorresistansen, skall vara lika pa alla lindningarna.

Larmar och loser ut om ett internt fel i styrenheten har intréffat.

INSTALLNINGAR VIA POTENTIOMETER

Manuell hastighet

Maxvarv

ATERSTALLNING
Aterstiillning

Genom att sluta A1-A2 styrs hastigheten via potentiometern markt
“Manuell hastighet”. Kan regleras mellan 1-350 rpm pa motorn.
Rotorn roterar med installt varvtal oavsett insignalens vérde.
Fabriksinstalld: 1 rpm pa motoraxeln.

Potentiometer for instéllning av maxvarv.
Reglerar mellan 50-350 rpm pa motorn.
Fabriksinstélld: 50 rpm p& motoraxeln.

Resetknapp for aterstéllning av styrenheten. Styrenheten éterstalls dven
vid spanningsbortfall och vid slutning mellan plint 11-12.

.



INKOPPLINGSSCHEMA

(Max 2A/50 V AC)

1x230V

Larmrela

INKOPPLINGAR

Spanningen maste slds av innan arbete pd utrustningen sker.

Manuell Insignal Rotations-  Ater- Termo- Stegmotor 3-fas
hastighet 0-10V vakt stallning kontakt

/N

Rekommenderat dtdragningsmoment 0,5 Nm, max atdragningsmoment 0,8 Nm.

Anslutningsspinning

(L-N-PE)

Larmreld
(13-14-15)

Manuell hastighet

(A1-A2)

Insignal
(2-3)

Rotationsvakt
(9-10)

12 V-utging
(3-11)

Aterstillning
(11-12)

Termokontakt
(T-T)

Motor
(U-V-W)

A

1x230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.
OBS! Skyddsjorden maste alltid anslutas.

Sluter mellan 14-15 vid larm eller spdnningsbortfall.
Max 2 A resistiv last / 50 V AC.

Ger instillt varvtal vid slutning.

0-10 V.
Plus ansluts till plint 2, minus till plint 3.

Vit kabel ansluts till plint 9, brun till plint 10.
Magneten monteras med sydsidan (S) mot givaren.
Max avstand 15 mm.

Utgang for 12 V DC. Plint 3 4r minus, plint 11 &r plus.
Max 50 mA.

Fjédrraterstillning vid larm.
Styrenheten aterstélls automatiskt vid spanningsbortfall.

For att skydda motorn mot 6verhettning maste denna vara inkopplad.

VariMax-motor25 méste anvandas.

Rotationsriktning dndras genom att skifta tva av faserna.

S




INSIGNAL/VARVTAL

Mt el Insignal - varvtal
80
60
i Insignalen ar direkt proportionell mot
/
/ verkningsgraden pa rotorn, vilket
_—

20 — . o I o

. | | innebdr att insignal och varvtal ar
B 1] enligt vidstdende diagram.

0 1 2 3 4

5 3 7 8 3 10

KONTROLL INNAN STYRENHETEN SPANNINGSSATTS A

Kontrollera att

Kontrollera att

Kontrollera att

styrenheten dr inkopplad enligt anvisning pé sidan 9.
Anslutningsspanning 1x230-240 V +/-15%, 50/60 Hz.

insignalen ér 0-10 V.

rotationsvakt och renblasningsfunktion 4r inkopplade.

DRIFTTAGNING AV UTRUSTNINGEN A

Bor ske i ordningsfoljd

Kontrollera att

Injustering av maxvarv

Kontroll av minvarv

Kontroll av

renblasning

Kontroll av
rotationsvakt

Avsluta med att

motorn roterar at ratt hall i forhallande till rotorns rotationsriktning.
Vid fel skiftas tva faser till motorn.

Stall DIP-omkopplaren for “Hégvarv” i lage TILL.
Justera “Maxvarv” sd att rotorn roterar med 10-12 rpm
(eller efter anvisning fran rotortillverkaren).

Efter testkorning stills DIP-omkopplaren i lige FRAN.

Stall DIP-omkopplaren fér “Lagvarv” i lage TILL.
Kontrollera att rotorn gar igang.

Minvarvet ar fast installt.

Efter testkorning stills DIP-omkopplaren i lige FRAN.

Sla av spanningen.

Tillse att DIP-omkopplaren “Renblasning” ér i lage TILL, samt att
insignalen ér bortkopplad.

Efter spanningstillslag roterar rotorn under 20 sekunder med 12 rpm
pa motorn.

Gul lysdiod “Rotation” skall blinka d& magneten passerar
magnetgivaren, oavsett DIP-omkopplarens lige.

lata reglercentralen styra rotorn pa max- och minvarv och kontrollera

att rotorns hastighet ar ratt.

-



EMC-INSTALLATION

1BC control

Motor
4 NCY-HAR/UL/CSA 7G0,75

" Skarmad

Anslutningsspanning 3G1,5
Ej skarmad

Rotationsvakt :
LiYCY 2x0,34, UL recognized
Skarmad

Insignal,
LiYCY 2x0,34/0,5 UL recognized
Skdrmad

EMC-forskruvning skall anvandas till skirmad kabel.
Ovanstaende kablar, eller likvirdiga, skall anvindas for att uppfylla EMC-direktivet.

EMC-FORSKRUVNING

OBS!

Vid anslutning av skdarmen till EMC-forskruvningen, 4r det viktigt att anslutning sker enligt ovan.
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TEKNISKA DATA, MODBUS

Grinssnitt RS485, halv duplex

Bitformat 8 databitar, 1 stoppbit, jamn paritet
8 databitar, 1 stoppbit, ingen paritet
8 databitar, 2 stoppbitar, ingen paritet
8 databitar, 1 stoppbit, udda paritet

Terminering Inbyggt valbart terminalmotstand 120 Q

INKOPPLING

(o]

D-, negativ datakanal




FUNKTIONSINSTALLNINGAR, MODBUS

Aktivering av Modbus kommunikation samt konfigurering av adress, datagverforingshastighet, paritet
och terminering gors via en 9 polig DIP-omkopplare. I leveransutforande ér alla
DIP-omkopplare stillda i lige FRAN. For instillning av “DIP-omkopplare” se tabell sidan 18.

Modbus kommunikation aktiveras genom DIP-omkopplare. R6d LED bérjar lysa direkt med fast sken
om inget meddelande med hastighetsborvardet dr mottaget. Slocknar efter att meddelandet med
hastighetsborvardet 4r mottaget. Gron LED borjar blinka om datatrafik finns pa bussen.

Instéllningarna som gors via Modbus sparas inte i VariMax25M.

Nir VariMax25M startas om maste instdllningen fran DUC:en skickas pa nytt.

Renblasning och

rotationsvakt

Hogvarv/Lagvarv

Manuell hastighet
Al1-A2

Maxvarv

Aterstillning

Insignal

Rotorvarvtal

Funktionen kommer att starta i det manuellt installda ldget pa
styrenhetens DIP-omkopplare (se bild sidan 18), men det dr majligt att
via Modbus @ndra detta. Nar Modbus kommunikationen aktiveras ger
de manuella installningarna renblasning och rotationsvakt ett startvirde

men Modbus har prioritet.

Hogvarv/Lagvarv styrs inte via Modbus.

Se dven “Hogvarv/Lagvarv” sidan 7.

A1-A2 har prioritet 6ver Modbus och styrs oberoende fran annan enhet.
Manuell hastighet kan ldsas och aktiveras via Modbus om A1-A2 inte dr
anslutna. Se dven “Manuell hastighet” sidan 8.

Maxvarv stélls in via potentiometern. DUC:en konfigureras sa att 100 %
av borvardet motsvarar instéllt varvtal i rpm. Se aven “Maxvarv”

sidan 8.

Aterstallning kan goras via Modbus, via Aterstillningsknapp eller via
Fjarraterstallning.
Se dven “Aterstillning” sidan 8 och “Fjirraterstillning” sidan 9.

Denna styrs via Modbus.

Rotorvarvtalet kan ldsas ut via Modbus.

-



DRIFTINDIKERINGAR, MODBUS

Grén LED Rod LED

DIP-omkopplare

Gron LED Rod Led Driftlige Mojliga felorsaker
Sléckt Slickt Modbus avstingd
Slackt Lyser med Ingen kommunikation - Trasig eller ej inkopplad
fast sken kommunikationskabel
- Ingen kommunikation skickas
fran overordnat system
Slackt Blinkar Kommunikationen gar inte att | - Fel hastighet instélld
tolka - Fel antal stoppbitar eller fel
paritet instélld
- Felpolariserad eller daligt
ansluten kabel
- Felaktig terminering
Lyser med Slackt Etablerad kommunikation*,
fast sken ingen trafik pa bussen
Lyser med Blinkar Etablerad kommunikation*, - Daligt ansluten kabel
fast sken tillfalliga kommunikationsfel - Felaktig terminering
Blinkar Slickt Etablerad kommunikation*,
trafik pa bussen
Blinkar Lyser med Inkopplad till buss med trafik, | - Fel adress instilld
fast sken men inget borvirde anlidnder till | - Inget borvérde skickas fran
VariMax Gverordnat system
*VariMax har tagit emot ett hastighetsborvirde de senaste 90 sekunderna.
TIMEOUT

Om det slutar komma meddelanden med hastighetsborvirde fortsitter VariMax25M pé det senaste

hastighetsborvardet. Efter 90 sekunder kommer den roda lysdioden att tandas.

17




DIP-OMKOPPLARE

Hexadecimal

11

A9

9 600

38 400

Paket

Modbus kommunikation Till

Decimal

169

1 stoppbit, ingen paritet

1 stoppbit, udda paritet




MODBUS REGISTERMAPP
VariMax25M stodjer foljande Modbus funktioner:

«+ Coil (digital lds/skriv)

« Discrete input (digital las)

+ Input register (analog lis)

+ Holding register (analog las/skriv)

COIL

1-bitsregister (Ids/skriv).
Modbus funktion 01 “Read Coil Status” anvénds for lasning.
Modbus funktion 05 “Force Singel Coil” anvinds for skrivning.

0 = ej aktiv
1 = aktiv

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lis/ | Faktor | Enhet
skriv

1 Aterstillning av | Skriv 1 for aterstillning av Single bit | Las/
larm larmet. Skriv

2 Renblasning Laser 1 om renblasning ar aktiv. | Single bit | Las/
En skrivning pa denna adress Skriv
medf6r att Modbus tar Gver
kontrollen av denna funktion.
Skriv 1 for att aktivera
renblasning eller 0 for att
avaktivera.

3 Rotationsvakt Laser 1 om rotationsvakt ar aktiv. | Single bit | Las/
En skrivning pa denna adress Skriv
medfor att Modbus tar 6ver
kontrollen av denna funktion.
Skriv 1 for att aktivera rotations-
vakt eller 0 for att avaktivera.

4 Manuell hastighet | Laser 1 om manuell hastighet Single bit | Las/
ar aktiv. Skriv 1 for att aktivera Skriv
manuell hastighet istallet for
styrsignalen fran Modbus. Om
funktionen ér aktiverad via den
digitala

ingangen gér den inte att
avaktivera via Modbus.

o




DISCRETE INPUT

1-bits statusregister (lis).

Modbus funktion 02 “Read Input Status” anvénds for ldsning.

Laser 1 om fel har intriffat.

0 = normal
1 =alarm
Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lds/ | Faktor | Enhet
Skriv

1 Fel Fel oavsett vilket har intriffat | Single bit | Las

2 Utlost styrenheten | Styrenheten har 16st ut och Single bit | Las
kommer inte aterstilla sig sjilv

3 Motortemperatur Overtemperatur i motorn Single bit | Las

4 Undertemperatur Undertemperatur i Single bit | Las
styrenheten

5 Overtemperatur AC | Overtemperatur i Single bit | Las
styrenheten

6 Underspinning AC | Lag matningsspdnning Single bit | Las

7 Overspanning AC Hog matningsspanning Single bit | Las

8 Surge Minga surge-héndelser Single bit | Las

9 Rotationsvakt Larm rotationsvakt Single bit | Las

10 Roterande rotor Rotorn roterar vid uppstart Single bit | Las

11 Overstrém Overstrém i motorn Single bit | Las

12 Overlast, snabb Overlast Single bit | Lis

13 Overlast Overlast Single bit | Las

14 Underlast Paskjutande last Single bit | Las

15 Motorreglering Fel i motorregleringen Single bit | Las

-

Forts. nasta sida




Forts. fran féregdende sida

16 Kortslutning Kortslutning Single bit | Lis

18 Kortslutning Saknar fas 1 Single bit | Las

20 Kortslutning Saknar fas 3 Single bit | Lis

Kortslutning Motorimpedans hog. Single bit | Lis
Felaktig motorimpedans t.ex.
fel storlek p& motor, trasig
motor eller diliga anslutningar.




INPUT REGISTER

16-bitregister (ls).

Modbus function 04 “Read Input Registers” anvands for ldsning.

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lds/ | Faktor | Enhet
skriv
1 Programversion IOC UINT 16 |Lis | 100
2 Programversion UINT 16 | Lis | 100
MPC
3 VariMax modell Laser 25 for VariMax25 osv. UINT 16 | Las
4 Temperatur Temperatur i styrenheten INT 16 Las @
5 AC-spinning Matningsspanning till VariMax | UINT 16 | Lis \%
6 Driftlage Kaélla for hastighetsborvarde UINT 16 | Las
som anvénds for tillfallet:
1 = Lagvarv DIP-omkopplare
TILL
2 = Hogvarv DIP-omkopplare
TILL
3 = Manuell hastighet
17 = Styrsignal
32 = Ingen drift.
Renblasning FRAN
36 = Ingen drift.
Renblasning TILL
44 = Renblasning pagar
7 Aktuellt borvirde UINT 16 | Las 100 rpm
for hastighet (rpm)
8 Aktuell hastighet pa UINT 16 | Lis | 100 rpm
motoraxel
9 Maximal hastighet | Statiskt virde som meddelar UINT 16 | Las 100 rpm
pa motoraxel vilken hastighet styrenheten
klarar som max.

-
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Adress | Namn

Beskrivning

Dataform

Lis/
skriv

Faktor

Enhet

10 Aktuell hastighet pa
rotor

Beriknas enbart om
hastighetsborvardet forblir
konstant mellan tva pulser pa
rotationsvakten. Visar 0 om
inget varde finns tillgangligt.

For att vara séker pa att
matvardet ar aktuellt bor
hastighetsborvardet dndras.
Dé kommer detta register att
ldsas som O tills att ett aktuellt
varde visas.

UINT 16

Las

100

rpm

11 Felkod

Liser 0 om inget fel,
3-23 felkod enligt Discrete
input, 6vriga koder internfel.

UINT 16

Lis

12 Utlost styrenhet

Laser 1 om VariMax har 16st ut.

UINT 16

Las




INPUT REGISTER

32-bitregister (lds).
Modbus function 04 “Read Input Registers” anvands for ldsning.

Adress  Namn Beskrivning Dataform | Lis/ | Faktor Enhet
skriv
3 Motorvarv Antal motorvarv UINT 32 | Las
35% Motorstarter Antal motorstarter UINT 32 | Las
37* Aterstart Antal fel som orsakat dterstart | UINT 32 | Lis
39* Surge Antal detekterade surge UINT 32 | Lids
41* Modbus Antal tappade anslutningar pa .
UINT 32 | Las
anslutningar Modbus
43* Modbus paket ok Antal OK paket pd4 Modbus UINT 32 | Las
45% Modbus paket fel Antal felaktiga paket pa UINT 32 | Las
Modbus
47* Total drifttid Total drifttid for styrenheten UINT 32 | Lis s
49* Fel vantetid Tid med ett aktivt fel UINT 32 |Las s
51% Tid med avvikande | Tid med onormalt hog eller lag | UINT 32 | Las s
matningsspdnning | matningsspanning
53* Stopptid, Tid med stillastaende motor, UINT 32 | Las s
hog temp. over 75 °C
55% Stopptid, Tid med stillastédende motor, UINT 32 | Lis s
varm temp. 40-75°C

Forts. nésta sida




Forts. fran féregdende sida

57* Stopptid, Tid med stillastdende motor, UINT 32 | Lis s
normal temp. 0-40 °C

61% Kortid, Tid med kdérande motor, UINT 32 | Las s
hog temp. 6ver 75 °C

Kortid, Tid med kérande motor, UINT 32 | Lis
normal temp. 0-40 °C

* = 32-bit dtkomst




HOLDING REGISTER

16-bitregister (las/skriv).
Modbus funktion 03 “Read Holding Registers” anvinds for lasning.
Modbus funktion 06 “Write Single Registers” anvinds for skrivning.

Borvirde, hastighet | 1000 = 100 % av installt UINT 16 | Lis/ | 10
maxvarv. Kan sittas 6ver Skriv
100 %, upp till 65535.

3 Borvirde, absolut 100 = 1 rpm. Absolut hastighet | UINT 16 | Las/ | 100 rpm
hastighet paverkas ej av instéllningen av Skriv
maxvarvspotentiometer




EGNA ANTECKNINGAR




EGNA ANTECKNINGAR



EGNA ANTECKNINGAR
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